KIT Pompe Embarqué Type H 10 L/mn
a 2 Pompes et 2 capteurs détecteur de niveau Haut.

(Systeme pour faire le plein de deux réservoirs avec arrét automatique et forcage manuel)
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Pilotage des pompes :

Début du plein Sélecteur sur AUTO.

Suite a I'arret Automatique, complément possible et purge
du tuyau d'aspiration par implusion sur la position MANU

Schema du circuit de commande
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